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Dispositif d* absorption d'energie d'une colonne de 
direction de vehicule automobile 

La presente invention se rapporte a an 
dispositif cl ! absorption d'energie d'une colonne de 
direction d'un vehicule automobile. Le dispositif' 
selon . 1' invention s' applique a une colonne de 
direction reglable. en profondeur ou en inclinaison ou 
bien a une colonne. de direction reglable en 
profondeur et en inclinaison. Ledit dispositif peut 
s'appliquer egalement a une, colonne de direction non 
reglable.- La colonne de direction comporte un arbre 
de direction, qui est monte .dans un tube-corps et qui 
parte le volant de direction ; ledit tube-corps -etant 
supporte et bloque sur. la structure du vehicule a la 
position voulue soit au , montage en usine dans le.cas. 
d'une colonne .- de direction fixe, soit' par ' le' 
conducteur pour une colonne de direction reglable," 

Les differents dispositifs connus d' absorption 
d'-energie ; de colonnes de direction comportent 
generalement un ensemble support, qui est constitute- 
d'un element support fixe et d'un element support 
mobile. En f onct ionnement normal , l 1 element support 
mobile est fixe par rapport a 1 1 element"' support ' fixe , 
qui est solidaire de la structure du vehicule. En cas 
de choc, le dispositif d 1 absorption d ' energie " est 
agence de maniere, que l 1 element support mobile se 
deplace en glissant par rapport a 1' element support 
fixe. L 1 absorption d'energie depend des ' elements 
prevus a cet effet, et sa valeur peut etre prevue et 
connue de fagon relat ivement precise. L ' absorption . 
d'energie presente cependant 1 ' inconvenient ' de 
. dependre de la position de reglage de la colonne. y 

11 faut ajouter a cela une absorption d'energie 
due aux differentes forces . de frottement,. qui . se 



manifestent lors du glissement de 1' element support 
mobile par 1 rapport a I 1 element support fixe. Cette 
derniere absorption d'energie est mal connue et 
dif f icilement previsible, ce qui entraine un 
5 dispositif d'absorption d'energie relativement 
imprecis . 

Le but de la presente invention est de proposer 
un dispositif d'absorption d'energie d'une colonne de 
10" direction de vehicule- automobile qui evite les 
inconvenients decrits ci-dessus. Le dispositif 
d'absorption d'energie selon 1' invention devra 
permettre d' avoir un agencement du guidage de la 
colonne de direction qui entraine une absorption 
; 15 d'energie supplementaire, qui so'it negligeable par 
rapport a 1' absorption d'energie demandee et/ou 
■ ajustable avec precision. 

De plus, le dispositif d'absorption d'energie 
selon 1' invention devra s'integrer facilement dans 
20 1 ' encombrement des colonnes de direction existantes. 

Selon un mode de realisation, 1' invention se 
rapporte a un dispositif d ' absorption d ' energie d'une 
colonne de direction de vehicule automobile, qui est 
constitute par un arbre de direction monte tournant 
autour d ! un axe de direction dans un tube-corps. 
Ledit tube-corps est relie a un ensemble support fixe 
a la structure du vehicule. Le dispositif selon 
1 ? invention' comporte essent iellement un element 
d'appui qui est relie a 1 'ensemble support par un 
systeme de raccordement ; et un systeme de guidage 
axial suivant 1 'axe • de direction, qui est amenage 
entre ledit tube-corps et I'element d'appui. 
Cet agencement est realise de maniere : 



25 ' 
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qu'en f onct ionnement normal, le systeme de 
guidage. axial est agence de maniere qu'il n'y ait 
aucun mouvement de coulissement axial entre le tube- 
corps et 1 1 element d'appui ; 

- et qu'en cas de choc, il y ait un coulissement 
axial entre le tube-corps portant le volant de 
direction et 1' element d'appui maintenu en position 
par rapport a 1' ensemble support par le systeme de 
raccordement . 

Avantageusement selon 1' invention, le systeme de 
raccordement, entre 1' element d'appui et 1' ensemble 
support est un systeme de . raccordement. lateral par 
rapport au plan vertical de .1 1 axe de direction, 
c'est-a-dire qu'il est dispose d'un seul cote de ce 
.plan vertical. Af in de repondre dans les meilleures 
conditions au. but de . 1 1 invent ion, . le systeme de 
guidage axial comporte des billes qui sont disposees 
axialement entre le tube-corps et ■ 1 1 element d'appui, 
de maniere, qu'en cas.de choc, le coulissement axial 
demande une quantite d'energie relativement 
negligeable par rapport a l 1 absorption d'energie 
to.tale et/ou ajustable avec precision.. 

La structure generale du systeme de guidage 
axial comprend ; 

. . - un element de . coulissement . lateral par rapport 
au plan . vertical de 1 1 axe de direction qui est 
rapporte et agence sur le tube-corps, et 

. - l 1 element d'appui qui est dispose, lateralement 
par rapport au plan vertical de l'axe de- direction, 
ledit element d'appui etant dispose entre ledit tube- 
corps et un montant lateral de l'ensemble support, 
qui .est sensiblement parallele au plan vertical de 
l'axe de direction. 

. Dans cette architecture' du systeme de guidage 
axial : 



1' element de coulissement ' lateral est 
sensiblement parallele au plan vertical de l'axe de 
direction et comprend une portion centrale qui se 
prolonge vert icalement a chacune de ses deux 
extremites par un chemin de roulement interne, chacun 
des deux chemins de roulement internes ayant une 
direction sensiblement parallele a l'axe de 
direction, les deux chemins de roulement internes 
etant situes de part et d'autre d 1 un plan'de serrage 
passant par l'axe de direction et perpendiculaire au 
plan vertical de l'axe de direction ; 

I'element d'appui comprend une portion 
centrale sensiblement verticale qui vient s'appliquer 
contre le montant lateral de 1* ensemble support, et 
qui se prolonge vert icalement a chacune de ses deux 
extremites par un chemin de roulement externe, chacun 
des deux chemins de roulement externes ayant une 
direction sensiblement parallele a l'axe de 
direction, les deux chemins de roulement externes 
etant situes de part et d'autre du plan de serrage de 
l'axe de direction ; 

- les billes sont agencees en deux ensembles qui 
sont disposes respect ivement entre le chemin de 
roulement interne et le chemin de roulement externe 
corresponclant, chacun des deux ensembles ayant ses 
billes qui sont maintenues les unes par rapport aux 
autres par une cage. 

Plus ' precisement selon l r invention, chaque 
chemin de roulement interne et externe est constitue 
par deux plans inclines 1 ' un par rapport a l'autre et 
parallele a l'axe de direction ; l'extremite arriere 
du cote du volant de direction de chacun des deux 
chemins de roulement externes ayant une portion 
decrochee qui se rabat contre l'extremite de la cage 
des billes correspondantes. 



1 er depot . 

5 

De plus t .selon 1' invention, un element 
d ' absorption d'energie peut , etre dispose entre 
1' element d ! appui et le tube-corps, qui coulisse, 
lors d'un choc, dans 1' element d'appui qui reste .fixe 
5 ; en f onct ionnement normal 1 ' element d 1 absorption 
d'energie etant fixe par rapport a 1' element d'appui 
et par rapport au .tube-corps, ladite absorption 
d'energie est independante du reglage en position du 
tube-corps. L, T element d' absorption d'energie est un 
-10 -bandeau metallique a section ajustee en fonction de 
I'energie a absorber qui est monte paral lelement a la 
portion , centrale de 1.' element d'appui, dont 
l'extremite avant est solidaire de ladite portion 
. centrale, et dont l'extremite arriere du cote du 
.15. volant de direction . s ' engage et s ? applique en se 
.deformant lors d/' un choc, dans 1 Vext remit e avant du 
. ' .'tube-corps . . • 

Dans une variante de realisation, 1 ' ext r e m i re 
• arriere du bandeau metallique .est liee au. tube-corps 
20 et se deforme par rapport audit tube-corps. 

Dans le cas d'une colonne de direction fixe : 

- I 1 element d'appui comporte deux portions 
inclinees 1 1 une par rapport a 1' autre et sensiblement 

.. paralleles a 1 1 axe., de direction, chaque portion 
25 inclinee etant disposee entre le chemin- de roulement 
externe correspondant et la portion centrale ; 

- ladite portion centrale est munie. d 1 un trou de 
passage d'une tige de serrage appartenant au systeme 
de raccordement ; 

30; - le montant lateral comporte deux portions de 

maintien, qui' sont disposees ■ de part et d'autre du 
plan de serrage, et qui sont agencees de maniere a ce 
que la portion inclinee correspondante de 1' element 
d'appui. vienne s'appliquer contre ladite portion de 



maintien lorsque " le systeme de raccordement est 
bloque ; 

- le montant lateral comporte un trou de passage 
de la tige de serrage. 

Dans le cas d'une colonne de direction reglable 
en hauteur et/ou en profondeur, le systeme de 
raccordement entre 1' element d'appui et 1* ensemble 
support est un systeme de serrage suivant un axe de 
serrage, qui est sensiblement perpendiculaire au plan 
vertical de 1 1 axe de direction. Ledit systeme de 
serrage comprend une tige de serrage dont l'axe est 
1 ' axe de serrage, tous les autres elements du systeme 
de serrage sont montes sur ladite tige de serrage, 
qui traverse l 1 element d'appui, le montant lateral 
ainsi que tous les autres elements de serrage ; la 
tige de serrage ayant une tete qui s' applique contre 
la face interne de la portion centrale de 1' element 
d'appui et une extremite filetee sur laquelle se 
monte un ecrou de serrage. 

Dans ce dernier cas d'une colonne de direction 
reglable : 

1' element d'appui comporte deux portions 
inclinees 1 ' une par rapport a 1' autre et sensiblement 
paralleles a l'axe de direction, chaque portion 
inclinee etant disposee entre le chemin de roulement 
externe correspondant et la portion centrale ; 

- ladite- portion centrale est munie d'un trou 
oblong de passage de la tige de serrage, qui est 
parallele a l'axe de direction ; 

un element de maintien est dispose entre 
1' element d'appui et la face interne du montant 
lateral, ledit element de maintien comportant deux 
portions de maintien, qui sont disposees de part et 
d 1 autre du plan de serrage, et qui sont agencees de 
maniere a ce que la portion inclinee correspondante 
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de 1 ' element d ' appui . vienne s'appliquer centre ladite 
portion de maintien lorsque le systerne de' serrage est 
en position verrouillee ; 

- ledit element de maintien comporte un trou de 
5 passage de la tige de serrage ; 

le montant lateral comporte un trou oblong de 
passage de .la tige . de serrage, qui est 
perpendiculaire au plan de serrage ; 

la . tige de serrage porte un element de 
.10 coulissement dans le trou- oblong de ^'element 
d'appui, ledit element de coulissement etant revetu 
d'un materiau plastique a faible coefficient de 
frottement. . 

Le dispositif d 1 absorption d'energie d'une 
15 . .. colonne de direction selon 1' invention present e ainsi - 
1'avantage ...d 1 of f rir un agencement du. guidage de 
• , . ladite colonne, en cas de choc, qui. demande une 
absorption d'energie supplementaire, qui est 
negligeable par rapport a l'absorption d'energie 
. 20 exigee et/ou ajustable avec precision. Lors d'unchoc 
sur le vehicule, 1 'effort est . transmis par 
1 ' intermediaire du volant de direction et de 1 ' arbre 
de direction au tube-corps. Sous l'effet de cet 
effort, le tube-corps va coulisser en entrainant les 
25 . billes en rotation,. Le dispositif de l'mvention 
permet ainsi une bonne maitrise de l 1 effort du au 
choc, tout en s 1 af f ranchissant des frottements. II 
permet de separer la fonction reglage en profondeur 
de la fonction absorption d'energie. de la colonne. 
30 . 

D'autres ' caracteris t iques et avantages de la 
presente invention apparaitront plus clairement a la 
lecture de la description suivanfe de plusieurs 
realisations preferees de 1 ' invention en reference 
35 . aux dessins annexes correspondant s dans lesquels : 



• - la figure- 1 est une vue en perspective du 
ciispositif d ' absorption d'energie d 1 une colonne de 
direction selon 1' invention ; 

- la figure 2 est une vue suivant II de la 
figure 1 ; 

- la figure 3 est une coupe suivant le plan III- 
III de la figure 2 ; 

- la figure 4 est une vue partielle avant en 
perspective du tube-corps avec 1' element d'appui ; 

- la figure 5 est une vue transversale suivant V 
de la figure 4, a l'extremite avant de l 1 element 
d'appui ; 

- la figure 6 est une vue en perspective de 
1' element de coulissement lateral avec 1' element 
d'appui et le montant lateral de 1' ensemble support ; 

- la figure 7 est une vue arriere en perspective 
du tube-corps avec 1' element d'appui ; 

- la figure 8 est une vue arriere en perspective 
de 1' element de coulissement lateral avec 1' element 
d'appui ; 

- la figure 9 est une vue arriere en perspective 
de 1 ' element d'appui et des deux ensembles de 
billes ; 

la figure 10 est une vue en perspective 
correspondante a la figure 2 ; et 

- la figure 11 est une coupe- axiale- suivant le 
plan de serrage d'une variante de realisation. 

Cornme on peut le voir sur les figures 1 a 3, 
1' invention se rapporte a un dispositif d'absorption 
d'energie d'une colonne de direction de vehicule 
automobile. La colonne de direction comprend un arbre 
de direction 1, qui est monte tournant autour d ' un 
axe de direction 3. L 1 arbre de direction 1 est monte 
tournant dans un tube-corps 2. Ledit tube-corps 2 est 
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relie a un ensemble support 6, qui .est fixe a la 
structure -10 du vehlcule. L f ensemble ' support 6 
comporte un element lateral 13 et un element lateral 
14, qui sont disposes de part et d ' autre d 1 un plan 
vertical 8 passant par 1 1 axe de direction 3. 
L 1 element lateral .13 et ^l 1 element lateral 14 sont 
fixes a la structure 10 du vehicule, et iis sont 
solidaires d'un element , de raccordement 12 

•sensiblement perpendicula.ires.au plan vertical 8. 

L '.element de raccordement 12 porte un montant 
lateral 11, qui est dispose d'un seul cote par 
rapport au plan vertical 8 et qui est sensiblement 
vertical, c'est-a-dire qu'il est . sensiblement 
parallele audit plan vertical 8 passant par 1 * axe de 

. direction .3 . - - - ■ 

La colonne de direction est reglable- en inclinaison 
ou en profondeur, .ou en inclinaison et en profondeur. 

; Le. tube-corps 2 est relie a, 1 T ensemble support 6 

par un systeme de reglage en position en; hauteur ou 
en profondeur ou en hauteur et en profondeur. 

. La- colonne de direction comporte un systeme de 
serrage 4, qui perrnet d'avoir la position verrouiliee 
et la position dever rouillee de ladite colonne de 
direction. 

Le systeme de serrage, 4 est dispose et agit 
suivant un axe de serrage . 5, qui est sensiblement 
. perpendiculaire au plan vertical 8 passant . par l'axe 
de direction 3, 

Dans la suite de , la . description et pour un meme 
element, on appellera interne ou interieur par 
.rapport a l'axe de direction 3 ou par rapport au plan 
vertical 8, ce qui est le plus pres de cet axe de 
direction- 3 ou.de ce plan vertical 8, et externe ou 
• exterieur.ee qui est. le .plus. eloigne; 



Ainsi, le montant lateral 11 a une face interne 
"15 et une face externe 17 par rapport a l'axe de 
direction 3, ou par rapport au plan vertical 8. La 
face interne 15 et la face externe 17 sont 
5 sensiblement paralleles au plan vertical 8. 

De plus, le montant 11 possede un trou oblong 19 
qui est oriente dans le sens du reglage en hauteur du 
systeme de reglage en position. 

10 Le dispositif de reglage en position est bloque 

a la position choisie par le systeme de serrage 4. 
L'axe de serrage 5 est egalement sensiblement 
perpendiculaire au montant lateral 11 de 1' ensemble 
support 6. Le dispositif ■ de serrage a deux 

15 positions : une position deverrouillee dans laquelle 
- le dispositif de serrage est debloque pour permettre 
le reglage demande de la colonne de direction, et une 
position verrouillee dans laquelle le dispositif de 
serrage' est bloque pour' garantir le maintien de la 

20 position choisie. 

Dans le mode de realisation de 1' invention 
represents sur les differentes figures, l'axe de 
serrage 5 traverse le tube-corps 2 au voisinage de 
25 l'axe de direction 3. Le plan, passant par l'axe de 
serrage 5 et l'axe de direction 3, est appele plan de 
serrage 9 ; ce plan de serrage 9 est sensiblement 
perpendiculaire au plan vertical 8. 

30 - En se reportant plus precisement aux figures 2 

et. 10, le dispositif d'absorption d'energie selon 
1' invention comporte un element d'appui 30, et un 
systeme de guidage axial. 

L'element d'appui, 30 est relie a 1* ensemble 

35 support 6 par un systeme de raccordement, qui est un 
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systeme de raccorjdemen t lateral par • rapport au plan 
vertical 8 de ,1'axe de direction. C f est-a-dire que 
ledit systeme de raccordement se trouve d ' un seui 
cote par rapport au plan vertical 8, et qu'il relie 
1 ! element d'appui. 30 au montant lateral 11 de 
1' ensemble support 6. 

Le . systeme de guidage. -axial agit. suivant 1 ' axe 
de direction 3,. et il est amenage entre le tube-corps 
2 e.t . 1 1 element d'appui 30. ■; 

Le systeme de guidage axial opere de maniere : 
qu'en f onct ionnement normal, le systeme de 
guidage axial est agence de maniere qu'il n'y ait 
aucun ruouvement de coulissement axial. entre le tube- 
corps 2 et 1 1 element d ' appui 30 ; — . 
f . ( . et qu'en cas de - choc,: il y ait un .coulissement 
axial entre le tube-corps • 2 portant le ..volant de 
direction et 1' element d'appui 30 maintenu en 
position par rapport a l ! ensemble support 6 par le 
systeme de raccordement. . 

Le systeme de guidage axial comprend un element 
de coulissement lateral 20 et 1' element d'appui 30 ; 
1' element de coulissement lateral 20 se deplacant, en 
cas .de choc, dans 1' element d'appui 30-' suivant 1 ' axe 
de direction 3. . 

L ' element de coulissement lateral 20 est dispose 
d'un seul cote par rapport au plan , vertical 8 de 
l'axe de direction 3. Ledit element de coulissement 
lateral 20 est rapporte et agence sur le tube-corps 
2. L'element d'appui 30 -est dispose lateralement par 
rapport- au-plan vertical 3 de l'axe de direction 3. 
Ledit element d'appui 30 est dispose entre ledit 
tube-corps 2 et le montant. lateral 11 de 1' ensemble 
support . 6, qui . est sensiblementv- parallele au ..plan 
vertical 8 de l'axe de .direction 3. 



Le systeme de guidage axial' comports des billes 
51, 52 qui sont disposees axialement entre le tube- 
corps 2 et l 1 element d'appui 30, de maniere, qu'en 
cas de choc, le coulissement axial demande une 
quantite d'energie relativement negligeable par 
rapport a 1' absorption d'energie totale et/ou 
ajustable avec precision. 

L * element de coulissement lateral 20 est 
sensiblement parallele au plan vertical 8 de 1'axe de 
direction 3. Ledit element de coulissement lateral 20 
comprend une portion centrale 23, qui se prolonge 
vert icalement a chacune de ses deux extremites par un 
chemin de roulement interne 21 et 22. Chacun des deux 
chemins de roulement internes 21 et 22 a une 
direction sensiblement parallele a 1 1 axe de direction 
3. Les deux chemins de roulement internes 21 et 22 
sont situes de part et d ! autre d 1 un plan de serrage 9 
passant par 1'axe de direction 3 et p'erpendiculaire 
au plan vertical 8 de 1'axe de direction 3. 

L' element d'appui 30 comprend une portion 
centrale 33 sensiblement verticale qui vient 
s'appliquer contre le montant lateral 11 de 
1' ensemble support 6. Ledit element d'appui 30 se 
prolonge vert icalement a chacune de ses deux 
extremites par un chemin de roulement externe 31 et 
32. Chacun des deux chemins de roulement externes 31 
et 32 ayant une direction sensiblement parallele a 
1'axe de direction 3. Les deux chemins de roulement 
externes 31 et 32 sont situes de part et d' autre du 
plan de serrage 9 de 1'axe de direction 3. 

Les billes 51 et 52 sont agencees en deux 
ensembles qui sont disposes respect ivement entre le 
chemin de roulement interne correspondant 21 et 22 et 
le chemin de roulement externe 31 et 32 
correspondant. Chacun des deux ensembles a ses billes 
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51 et. 52-, qui ,sont maintenues . les . unes par rapport 
aux autres par une cage correspondante 53 et 54. 

Chaque chemin de roulement est constitue par 
deux plans inclines 1 1 un par rapport a l'autre et 
paralleles a 1'axe de direction 3. Le chemin de 
roulement . interne . 21 est- constitue par deux plans 
inclines 25 et. 26, et. le chemin de roulement externe 
31 correspondant est constitue par deux plans 
inclines -35 et 36. Le chemin .de . roulement interne 22 
est constitue par deux plans inclines- 27 et. 28, et le 
chemin de roulement externe 32 correspondant est 
constitue par deus plans inclines 37 et 38. 

L 1 extremite arriere du cote du volant de 
direction de /ch'acun des deux chemins de roulement 
externes 31 et 32 ayant une . portion decrochee 
correspondante 41 et; 42, qui ' se . rabat centre 
1' extremite de la. cage correspondante 53 .et 54 des 
billes 51 et 52 correspondantes. 

■ Le dispositif d' absorption ■ d'energie selon 
1' invention comporte un element d 1 absorption 
d'energie 60, qui est dispose entre 1' element d'appui 
30- et le' tube-corps 2, Ledit tube-corps 2 coulisse 
lors d'un choc, dans l 1 element d'appui 30 qui reste 
fixe. En f onct ionnement normal, 1' element 

d'absorption d'energie 60 est fixe par ., rapport a 
1 '.element d'appui 30 et par rapport au tube-corps 2, 
ladite absorption d'energie est independante du 
reglage ,en position. du tube-corps . 2 . . 

L ■ element^ d ! absorption d ! energie 60 est un 
bandeau metallique a section ajustee en fonction de 
l'energie a - absorber qui est monte parallelement a la 
portion centrale 33 de I 1 element d'appui 30. Ledit 
element d'absorption d'energie .60 a une extremite 
avant 6.1 et une extremite arriere . 62 du cote du 
volant de direction. L 1 extremite avant '61 est engagee 



clans une lumiere 65 amenagee dans ladite portion 
centrale 33. L'extremite arriere 62 s 1 engage et 
s'applique en se deformant, lors d'un choc, dans le 
fond 64 d f une encoche 63 agencee a l'extremite avant 
du tube-corps 2. La portion centrale 23 de 1' element 
de coulissement lateral 20 est munie, a son extremite 
avant, d ' une encoche 24 permettant 1' engagement et le 
passage de 1 1 element d 1 absorption d'energie 60 lors 
d ' un choc . ' 

Dans une variante de realisation, l'extremite 
arriere du bandeau metallique est liee au tube-corps 
2 et se de forme par rapport audit tube-corps 2. 

Le systerne de raccordement entre 1' element 
d'appui 30 et 1 T ensemble support 6 est le systerne de 
serrage 4 suivant un axe de serrage 5, qui est 
serisiblement perpendiculaire au plan vertical 8 de 
l'axede direction 3. 

Le systerne de serrage 4 comprend une tige de 
serrage 70 dont 1 1 axe est 1 1 axe de serrage 5. Tous 
les autres elements du systerne de serrage 4 sont 
montes sur ladite tige de serrage 70. La tige de 
serrage 70 traverse 1' element d'appui 30, le montant 
lateral 11 ainsi que tous les autres elements de 
serrage. La tige de serrage 70 a une tete 73, qui 
s'applique contre la face interne 39 de la portion 
centrale 33 de l 1 element d'appui 30. La tige de 
serrage 70 a une extremite externe filetee 72 sur 
laquelle se monte un ecrou de serrage 74 . 

L ' element d'appui 30 comporte deux portions 
inclinees 43 et 44 1 ' une par rapport a 1 'autre, qui 
sont sensiblement paralleles a 1 ' axe de direction 3. 
Chaque portion inclinee 43 et 44 est disposee entre 
le chemin de roulement externe 31 et 32 correspondant 
et la portion centrale 33. Ladite portion centrale 33 
est munie d'un trou oblong de passage 34 de la tige 
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de serrage 70, qui est parall.ele a I'axe de direction 

3. , 

t _ 

Un element de maintien 90 est dispose entre 
l 1 element d'appui 30 et la face interne 15. du montant 
lateral 11. Ledit element de maintien 90 comporte 
deux portions de maintien inclinees 91 et 92, qui 
sont disposees de part et d' autre du plan de serrage 
.9. Lesdites^ portions de. maintien inclinees 91 et 92 
sont agencees de maniere a ce que la portion inclinee 
43 et 44 correspondante de 1 1 element d'appui 30 
vienne s'appliquer contre ladite portion de maintien 
inclinee 91 et 92, lorsque le systeme de . serrage 4 
est" en position yerrouiilee. 

• Ledit element de maintien 90 comporte un trou de 
passage 97 de la tige de serrage ,70.. Le montant 
lateral 11 comporte un trou oblong de passage 19 de 
la tige de serrage 70,. qui est perpendiculai re au 
plan de serrage 9. 

De plus, la tige de serrage 70 porte un element 
de coulissement 78 dans le . trou oblong 34 de 
1'element d'appui 30. Ledit element de coulissement 
78 .etant revetu d 1 un materiau plastique a faible 
coefficient de frottement. 

Le dispositif d'absorption . d'energie peut 
egalement s'appliquer a une colonne de direction non 
reglable en position. Dans ce cas, , la fixation de 
1' element, d'appui 30 sur le montant lateral 11 
comporte la tige de serrage 70. 

L' element d'appui 30 comporte deux portions 
inclinees 43 et 44 1 ' une par rapport- a 1' autre qui 
sont .sensiblement paralleles a l'axe, de direction 3.. 
.Chaque portion .inclinee 43 t et 44 est disp.osee entre 
le chemin de roulement externe 31 et 32 cor respondan t 



et la portion centrale 33. Ladite portion cent rale 33 
est munie d'un trou 34 de passage ci'une tige de 
serrage -70 du systeme de .raccordement-. 

Le montant lateral 11 comporte deux portions de 
5' maintien inclinees 91 et 92, qui sont disposees de 
part et d'autre du plan de serrage 9. Lesdites 
portions de maintien inclinees 91 et 92 sont agencees 
de inaniere a ce que la portion inclinee 43 et 44 
correspondante de l 1 element d'appui 30 vienne 
10 s'appliquer contre ladite portion de maintien 
inclinee 91 et 92 lorsque le systeme de raccordement 
est bloque. 

Le montant lateral 11 comporte un trou 19 de 
passage de la tige de serrage .70. 

15 La variante de realisation, dans laquelle 

l'extremite arriere du bandeau metallique constitue 
1 'element d' absorption d'energie, est lie au tube- 
corps 2 et se deforme par rapport audit tube-corps 2, 
elle est representee sur la figure 11, 

20 Un element d'absorption d'energie 100 est 

dispose entre l f element d'appui 30 et 1' element de 
coulissement lateral 20 appartenant au tube-corps 2. 
L ' element d' absorption d'energie comporte une portion 
interne 101 et une portion externe 102, qui ont la 

25 forme de bandeaux metalliques se recouvrant 1 1 un 
l'autre. Les deux bandeaux metalliques ont une 
section ajustee en fonction de l'energie a absorber, 
et sont montes parallelement a la portion centrale 33 
de 1' element d'appui; 

30 L' element d'appui 30 est muni a son extremite 

avant d'un retour avant 107 faisant office d'element 
de butee sensiblement perpendiculaire a l'axe de 
direction 3. 

L'extremite avant 103 de la portion interne 101 
35 et l'extremite avant 104 de la portion externe 102 
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viennent s'appliquer centre, le retour avant 107. 
L'extremite arriere-105 de la' portion interne 101 
vient se recourber contre l'extremite avant 108 de 
1' element de coulissement lateral 20. L'extremite 
5 arriere. 106 de la portion externe 102 vient recouvrir 
l'extremite non recourbee de la ...portion interne 101. 
Un element d ' assemblage 109 du type rivet fixe la 
portion interne 101 et la portion externe 102 avec 
1' element de coulissement lateral 20. 
10 _ Un element d 'assemblage 110 du type rivet fixe 

. la portion interne 101 et la portion externe 102 avec 
1' element d'appui 30. . 

■ . ■ . . ■ ■ • \ 

■ A 
' - • • ■ ' ' ] .f\ t 



REVENDICAT IONS 



1 - Dispositif d' absorption d'energie d'une 
colonne de direction de vehicule automobile, ladite 

5 colonne etant constitute par un arbre de direction 
(1) monte tournant autour d ' un axe de direction (3) 
dans un tube-corps (2), ledit tube-corps (2) etant 
relie a un ensemble support (6) fixe a la structure 
du vehicule, caracterise en ce qu'il comporte : 
10 - un element d'appui (30) qui est relie a 

1' ensemble support (6) par un systeme de raccordernent 

- un systeme de guidage axial suivant 1 1 axe de 
direction (3) , qui est amenage entre ledit tube-corps 

15 ' (2) et 1' element d'appui (30) de maniere : 

qu'en f onct ionnement normal, le systeme de 
guidage axial est agence de maniere qu'il n'y ait 
aucun mouvement de coulissement axial entre le tube- 
corps (2)et l 1 element d'appui (30) ; 

20 . et qu'en cas de choc, il y ait un coulissement 

axial entre le tube-corps (2) portant le volant de 
direction et l f element' d'appui (30) rnaintenu en 
position par rapport- a 1 1 ensemble support (6) par le 
systeme de raccordernent. 

2 - Dispositif d'absorption d'energie selon la 
revendicat ion 1, caracterise en ce que le systeme de 
raccordernent entre 1' element d'appui (30) et 
1' ensemble support (6) est un systeme de raccordernent 

30 lateral par rapport au plan vertical (8) de l'axe de 
direction . 

3 - Dispositif d'absorption d'energie selon 
l'une quelconque des revendicat ions 1 et 2, 

35 caracterise en ce que le systeme de guidage axial 



ler depot 

19 



comporte des -bidl.es (51, 52) qui sont disposees 
axialement entre le tube-corps (2) et 1' element 
d T appui (30), de rnaniere, qu 1 en cas de choc, le 
coulissement axial demande une quantite d'energie 
relativement negiigeable .par rapport a 1' absorption 
d'energie totale et/ou a j ustable . avec. precision . 

4 - Dispositif d 1 absorption d'energie selon la 
revendicat ion 3, caracterise en ce que le systeme de 
guidage axial comprend : 

. - un element de coulissement lateral (20) par 
rapport au plan vertical (8) de 1 1 axe de direction 
(3) qui est rapporte et agence su-r le tube-corps (2), 
l'element d'appui (30) qui. est dispose 
lateralernent par rapport au plan vertical (8). de 
1 ' axe de direction (3), ledit . element d'appui (30.) 
etant dispose .entre ledit tube-corps (2) et un 
montant , lateral (11) de l'ensemble support (6), qui 
est sensiblement parallele au plan vertical (8) de 
l'axe de direction (3). 

5 - Dispositif d ' absorption d'energie selon la 
revendicat ion . 4,. caracterise en ce que, pour le 
systeme de guidage axial : 

l'element de coulissement lateral (20) est 
sensiblement parallele au plan vertical (8) de l'axe 
de direction (3) et comprend une portion centrale 
(23) qui se prolonge vert icalemen.t a chacune de ses 
deux extremites par un chemin de ; .. roulement interne 
(21, 22), chacun des deux chemins de roulement 
internes (21/ 22) ayant une direction sensiblement 
parallele a l'axe de direction (3), les deux chemins 
de roulement internes (21, 22) etant situes de part, 
et d' autre d'un plan de serrage (9). passant par 1 ''axe 



de direction (3) et perpendicu lai re au plan vertical 

(8) de l'axe de direction (3) ; 

- I 1 element d'appui (30) comprend une portion 
centrale (33) sensiblement verticale qui vient 
5 s'appliquer contre le montant lateral (11) de 
l 1 ensemble support (6), et qui se prolonge 
vert icalement a chacune de ses deux extremites par un 
chemin de roulement externe (31, 32), chacun cles deux 
chemins de roulement externes (31, 32) ayant une 
10 direction sensiblement parallele a l'axe de direction 
(3), les deux chemins de roulement externes (31, 32) 
etant situes de part et d' autre du plan de serrage 

(9) de l'axe de direction (3) ; 

les billes (51, 52) sont agencees en deux 
15 ensembles qui sont disposes respect ivement entre le 
chemin de roulement interne (21, 22) et le chemin de 
roulement externe (31, 32) correspondant , chacun des 
deux ensembles ayant ses billes (51, 52) qui sont 
maintenues les lines par rapport aux autres par une 
20 cage (53, 54 ) . 

6 - Dispositif d'absorption d'energie selon la 
revendicat ion 5, caracterise en ce que chaque chemin 
de roulement interne (21, 22) et externe (31, 32) est 

25 constitue par deux plans inclines (25, 26 - 27, 28) 
et (35, 36 - 37," 38) 1 1 un par rapport a 1' autre et 
parallele a l'axe de direction (3) ; l'extremite 
arr.iere du cote du volant de direction de chacun des 
deux chemins de roulement externes (31, 32) ayant une 

30 portion decrochee (41, 42) qui se rabat contre 
l'extremite de la cage (53, 54) des billes (51, 52) 
correspondantes . 

7 - Dispositif d'absorption d'energie selon 
35 1 1 une quelconque des revendicat ions 5 et 6, 
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caracterise en ,ce qu'un element' d '.absorption 
d'energie (60, 100) est dispose entre 1' element 
d'appui (30) et le tube-corps (2), qui coulisse, lors 
d'un choc, dans 1' element d'appui (30) qui reste fixe 
en f onct ionnement normal 1' element d* absorption 
d'energie (60, 100) etant fixe par rapport a 
1' element d'appui (30) et par rapport au tube-corps 
(2), ladite absorption d'energie est independante du 
reglage en position du tube-corps (2) . 

8 ~ Dispositif d'absorption d'energie selon la 
revendication 7, caracterise en .ce que . 1 1 element 
d'absorption d'energie (60) est un bandeau metallique 
a section ajustee en fonction de l'energie a absorber 
qui est monte .pa rail element a la. portion cent.rale 

(33) de 1' element d'appui (30), dont .l'extremite 
avant (61) est solidaire de ladite portion centrale 

(33), et dont l'extremite arriere^ (62) du cote du 
volant de direction \s' engage et . s' applique en se 
deformant, lors d'un choc, dans l'extremite avant du 
tube-corps (2 ) . 

9 - Dispositif d'absorption d'energie selon la 
revendication l r caracterise en ce -que . 1 'element 
d'absorption d'energie . (100) est un, bandeau 
metallique a section ajustee en fonction de l'energie 
a absorber qui est monte parallelement .a la portion 
centrale (33) de l 1 element, d'appui- - (30), dont 
l'extremite avant (103, 104) est solidaire de ladite 
portion centrale (33), et dont l'extremite arriere 
(105, 106) du cote du volant de direction est liee au 
tube-corps (2) et se deforme par rapport audit tube- 
corps ( 2 ) . 



10 - Dispositif d ' absorption d'energie selon la 
revendicat ion 5, caracterise en ce que : 

- 1' element d ' appui (30) comporte deux portions 
inclinees (43, 44) 1 1 une par rapport a 1' autre et 

5 sensiblement paralleles a 1 ' axe de direction (3), 
chaque portion inclinee (43, 44) etant disposee entre 
le chemin de roulement externe (31, 32) correspondant 
et la portion centrale (33) / 

- ladite portion centrale (33) est rnunie d'un 
10 trou (34) de passage d ' une tige de serrage (70) du 

systeme de raccordement ; 

- le montant lateral (11) comporte deux portions 
de maintien inclinees (91, 92), qui sont disposees de 
part et d'autre du plan de serrage (9), et qui sont 

15 agencees de maniere a ce que la portion inclinee (43, 
44) cor respondante de 1' element d'appui (30) vienne 
s'appiiquer ■ contre ladite portion de maintien 
inclinee (91, 92) lorsque le systeme ' de raccordement 
est bloque ; 

20 - le montant lateral (11) comporte un trou (19) 

de passage de la tige de serrage (70) . 

11 - Dispositif d'absorption d'energie selon 
rune quelconque des revendicat ions 1 a 8 ou 9, 

25 caracterise en ce que la colonne de direction est 
reqlable en hauteur et/6u en profondeur. 

12 - Dispositif d f absorption d'energie selon la 
revendicat ion 11, caracterise en ce que le systeme de 

30 raccordement entre 1' element d' appui (30) et 
l f ensemble support (6) est un systeme de serrage (4) 
suivant un axe de serrage (5) , qui est sensiblement 
perpendiculaire au plan vertical (8) de l'axe de 
direction ( 3 ) 



35 
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13 - Dispositif d' absorption d'.energie selon la 
revendication 12, caracterise en ce que le systeme de 
serrage (4) comprend une tige de serrage (70) dont 
1 1 axe est 1 1 axe. de serrage (5), toys les autres 
elements du systeme de, serrage (4) sont, montes sur 
ladite tige de serrage (70), qui traverse l 1 element 
d'appui (30); le montant lateral (11) ainsi que tous 
les autres elements de serrage ; la . tige de serrage 
(70) ayant une-.tete (73) qui s'applique contre la 
face interne (39) de la portion centrale (33) de 
1 ! element d'appui (30) et une extremite externe 
filetee (72) sur laquelle se monte un ecrou de 
serrage (74), 

14 . - Dispositif . d ' absorption . d. 1 energie selon la 
revendication 13, caracterise en ce que .: 

- l'element d'appui (30) comport e deux portions 
inclinees (43, 44) 1 1 une par rapport a 1' autre et 
sensiblement paralleles a 1 9 axe . de direction (3), 
chaque portion inclinee (43, 44) etant disposee entre 
le chemin de roulement . externe (31, 32) correspondant 
et la portion centrale (33) ; 

ladite portion centrale (33) est munie d'un 
trou oblong de passage (34) de la tige de serrage 
(70) qui est- parallele a l'axe de direction 3 ; 

- un element de maintien (90) est dispose entre 

l'element d'appui (30) et la face interne (15) du 

montant lateral (11), ledit element de maintien (90) 

» 

comportant deux portions de maintien inclinees (91, 
92), qui sont disposees de part et d'.autre du plan de 
serrage (9), et sont agencees de maniere a ce que la 
portion inclinee (43, 44) corresppndante de l'element 
d'appui (30) vienne s'appliquer contre ladite portion 
de maintien inclinee (91, 92) lorsque le systeme de 
serrage (4) est en position verrouillee ; 



ledit element de maintien (90) comport e un 
trou de passage (97) de la tige de serrage (70) ; 

- le montant lateral (11) comporte un trou 
oblong de passage (19) de la tige de serrage (70), 
5 qui est perpendiculaire.au plan de serrage (9). 

15 - Dispositif d f absorption d'energie selon la 
revendication 14, caracterise en ce que la tige de 
serrage (70) porte un element de coulissement (78) 
10 dans le trou oblong (34) de l'element d'appui (30), 
ledit element de. coulissement (78) etant revetu d'un 
materiau plastique a faible coefficient de 
f rottement . 
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